


 

 

Mission 1 
Partir de la zone verte pour arriver à la zone rouge sans sortir de la route. 

 

 



 

 

Mission 2 
Partir de la zone verte pour arriver à la zone rouge sans sortir de la route. 

 

 



 

 

Mission 3 
Partir de la zone verte pour arriver à la zone rouge sans sortir de la route. 

 

 

  



 

 

Mission 4 
Partir de la zone verte pour arriver à la zone rouge sans sortir de la route. 

L’ozobot doit prendre la couleur de chaque cercle traversé. 

 

 



 

 

Mission 5 
Partir de la zone verte pour arriver à la zone rouge sans sortir 

de la route. L’ozobot doit prendre la couleur de chaque cercle 
traversé. 

 

 

 

 
 



 

 

Mission 6 
Partir de la zone verte 

pour arriver à la zone 

rouge sans sortir de la 

route. L’ozobot doit 

prendre la couleur de 

chaque cercle traversé et 

s’arrêter le temps 
demandé sur chaque zone. 

 

 

5 secondes 3 secondes 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

5 secondes 3 secondes 


